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AI 엣지카메라로
정밀 도로환경 객체정보 생성
도로 인프라가 자율주행차의 외부센서 역할을 수행

한국교통안전공단 K-City 내 설치된 AI 엣지카메라

김용유 ㈜싸인텔레콤

교통분야02
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왜 도로의 도움이 필요할까?

교통분야02

그래서 필요한것   →   도로 인프라 기반 실시간 동적 객체정보

차량 센서의 사각지대
대형차·시설물에 가려진 구간과 교차로 반대편, 

특히 센서 범위 밖은 미리 확인하기 어려움

악천후·영상 흔들림
비·안개·눈과 강풍·진동은 객체 인식성능과 위치정보의 

신뢰도를 낮춤

실제 좌표 변환 오차

영상 좌표를 GIS 좌표로 변환할 때 위치오차가 발생
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핵심성과
교통분야02

검출부터 좌표변환·환경보정까지 

1m 이하 정밀 측위로 카메라 내 처리

현장 검증 결과
K-City·자율주행 리빙랩 실제 도로환경 검증

기존 약 1.5m 수준 대비 돌발상황 검지

평균 1m이하 98%정검지

돌발상황 검지에서 오경보 ‘0’ 건을 기록

객체 검출·추적 GIS 좌표 변환 환경상태 판단

%
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차별점

→

교통분야02

기존 카메라와 무엇이 다른가

‘도로를 보는 카메라’에서 → ‘차량을 돕는 지능형 센서’로

기존 방식 AI 엣지카메라

사각지대까지
인프라가 감지

카메라 내부
실시간 처리

객체별 위치·속도
방향 생성

차량 센서
검지범위

센터 집중형
영상분석

구간 단위
교통정보
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파급효과
교통분야02

이 기술이 바꾸는 도로와 교통

더 넓게 보고  ·  더 빠르게 판단하고  ·  더 안전하게 이동

핵심기술

AI 엣지카메라
동적 정보

생성

교통안전
사각지대·역주행·정지차량·

보행자 위험을 미리 알림

운영 효율
한 대로 객체정보와 교통량·

속도·돌발상황을 함께 생성

서비스 확장
스마트교차로·C-ITS·

교통안전·도로관제로 확장


