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실제차량-시뮬레이션 기반 
자율주행 시뮬레이션 검증기술
실제차량 연결을 통한 합리적 수치 기반 신뢰성 평가

가상환경과 실제차량을 융합한 실제차량-시뮬레이션 통합검증

유진우 국민대학교

교통분야08
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연구배경
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왜 가상환경 검증이 필요한가?

교통분야08

그래서 필요한것  →  실제 차량을 가상환경에 포함한 시뮬레이션

위험상황 재현 한계
급정지·끼어들기·보행자 돌발진입 등

고위험상황을 일반도로에서 반복하기 어려움

반복비용과 조건 편차
같은 도로·기상·교통조건을 다시 만드는 데

많은 시간과 비용이 소요

순수 시뮬레이션의 간극
모델 구현에 따라 결과가 달라

실차의 동일 반응을 단정하기 어려움
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핵심성과
교통분야08

실차와 가상환경을 통합한

체계화된 검증체계 수립

VAL
신뢰성 정량평가 체계
횡방향·종방향·복합거동을 함께 평가

대표 시나리오 평가 파라미터

7 개 14 개

형상유사도·수치오차·진폭·위상특성을 종합해 신뢰범위를 제시

가상도로·객체 입력 실도로 동작원리 개념도 실차시험과 정량 비교
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차별점

→

교통분야08

두 시험방식의 한계를 함께 보완

핵심 차별점 → 시험의 신뢰범위를 ‘합리적 수치’로 제시

기존 시험의 한계 실차 기반 시뮬레이션

실제 차량의
물리 응답 포함

실차 거동데이터
로

반복 재현

7개 시나리오
14개 파라미터 

복합평가

가상모델
차량만 계산

임의
가상객체

평균오차
중심
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파급효과
교통분야08

안전한 완전 자율주행 Lv.4 상용화를

앞당기는 기반 구축

검증비용은 줄이고, 안전한 자율주행을 앞당기다

핵심기술

실차 기반
시뮬레이션

+ 신뢰성
정량평가

안전한 반복시험
급정지·끼어들기·

보행자 돌발진입을

통제된 공간에서 반복

검증 효율
실도로시험 횟수와

검증기간을 줄여

개발·업데이트 비용 절감

표준·인증 기반
국가 안전검증표준과

인증제도를 위한

공통 평가언어·기준 제공


