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해당 단계

연구 기간

2019.01.01.

~2019.12.31.
단계구분

해당단계( )3/

총단계3( )

연구사업명
중사업명

세부사업명 상용차 긴급제동 시스템연동 안전 편의지원 기술개발/

연구과제명
대과제명

세부과제명 국토교통기술사업화 지원사업

연구책임자

해당단계

참여연구원 수

총 명: 22

내부 명: 19

외부 명: 3

해당단계

연구비

정부 천원:406,000

민간 천원:271,000

정부외 천원:

상대국 천원:

계 천원:667,000

총 연구기간

참여연구원 수

총 명: 22

내부 명: 19

외부 명: 3

총 연구비

정부 천원:1,376,000

민간 천원: 917,667

정부외 천원:

상대국 천원:

계 천원:2,293,667

연구기관명 및

소속 부서명
주 코스텍 기술연구소( ) /

참여기업명

국제공동연구 상대국명: 상대국 연구기관명:

위탁연구 연구기관명 전자부품연구원: 연구책임자 박상현:

국내 외의 기술개발 현황은 연구개발계획서에 기재한 내용으로 갈음※ ㆍ

연구개발성과의

보안등급 및

사유

대 성과 등록 기탁번호9 ㆍ

구분 논문 특허
보고서

원문

연구시설

장비ㆍ

기술요약

정보

소프트

웨어
화합물

생명자원 신품종

생명

정보

생물

자원
정보 실물

등록 기ㆍ

탁 번호

국가과학기술종합정보시스템에 등록한 연구시설 장비 현황ㆍ

구입기관
연구시설

장비명ㆍ

규격

모델명( )
수량 구입연월일

구입가격

천원( )

구입처

전화( )

비고

설치장소( )

NTIS

등록번호

- - - - - - - - -

- - - - - - - - -

요약 연구개발성과를 중심으로 개조식으로 작성하되 자( , 500 이내로 작성합니다) 보고서 면수



쪽 중 제 쪽(8 5 )

요약문

연구의

목적 및 내용

◼ 디지털 클러스터와 연동 가능한 연동 안전제어 시스템FCW, LDW, AEBS 기술 상용화

상용차 안전 운전지원을 위한 완성차 수요기반 브레이크 시스템 통합제어 기술개
발
야간 차량인식 기술이 적용된 상용화 기술개발FCW, LDW

연동이 가능한 디지털 클러스터 기술개발FCW, LDW, AEBS
개인정보 보호 기술이 적용된 운행정보 저장 시스템 기술개발

연구개발성과

상용차 진동에 강건한 인식 알고리즘 기술 개발◼
운전자 상하운동 약 발생에 다른 인식률 개선( 4cm)
시트 서스펜션 대응 광범위 영상처리 알고리즘

차량 외부 주행상태 판별 표출 클러스터 시스템 개발◼
연동 디지털 클러스터 개발LDW, FCW, AEBS

운행 시나리오 별 데이터 처리 알고리즘

개인정보 보호 기술이 적용된 운행정보 저장 시스템 개발◼
개인 프라이버시 보호 알고리즘 적용
운전패턴 분석 및 추돌인식 위험판단,

상용차 양산적용을 위한 실차 주행 신뢰성 기술 개발◼
차량주행정보 차선이탈정보 기반 긴급제동 로직,
인식률 이상 성능 보장98%

연구개발성과의

활용계획

기대효과( )

과학기술적 측면◼
상용차 핵심부품에 대한 원천기술 확보를 통한 국산부품의 경쟁력 제고로 기술
수출과 타 산업으로의 확대 적용

사회경제적 측면◼
본 사업은 지역전략산업의 집중적인 지원으로 생산성 제고를 통해 지역산업의 대
외경쟁력을 제고하고 전북의 성장잠재력 확충에 기여할 것으로 예상함.
국산화에 따른 안정적인 부품의 공급 및 로 원가 경쟁력 확보 및 신규 차량A/S
개발 시 개발 비용 및 개발 기간 단축

정책적 측면◼
전북자동차부품산업혁신센터 설립 자동차부품 거점 클러스터 구축 생산기반산, ,
업 육성 등 자동차 산업 육성을 위한 적극적인 지원을 하고 있으며 군산에, R&D ,
상용특장차 개발 생산단지 조성 등 전라북도 자동차 부품 산업의 발전적 정책방
향과 일치

국문핵심어

개 이내(5 )

차선이탈

경보기능

전방추돌

경보기능
주행보조시스템

긴급자동

제어장치
상용차

영문핵심어

개 이내(5 )
LDWS FCWS ADAS AEBS

Commercial

Vehicle

국문으로 작성 영문 핵심어 제외( )※



연구개발과제의 개요1.

가 개발기술의 개요 및 필요성. ·····················································································1.

나 국내 외 관련 기술의 현황. ·····················································································5.

연구수행내용 및 성과2.

가 연구개발 추진 체계. ·····································································································6.

나 연구개발 추진 일정. ·····································································································7.

다 주관 및 참여기관별 추진내역. ···················································································9.

주관기관 주 코스텍 추진내역(1) [( ) ] ·············································································9.

참여기관 전자부품연구원 추진내역(2) [ ] ···································································44.

다 연구성과 지재권 논문 등 유 무형 성과전체 기재. ( , ) ·······································74.

라 연구결과. ·······················································································································77.

목표 달성도 및 관련 분야 기여도3.

가 연도별 연구성과 및 결과. ·······················································································80.

나 목표 달성도. ···············································································································83.

다. 목표 미달성 시 원인사유 및 차후대책후속연구의 필요성 등( ) ( )······························85.

연구개발성과의 활용 계획4.

가. 연구개발결과 활용분야 및 활용방안···········································································86.

나 타 연구에의 응용. ·······································································································87.

다 기업화 추진 방향. ·······································································································88.
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◼

PART LIST
NO 품명 사양 비고
1 양면테이프 - 신규
2 SCREW T2X8 -
3 REAR COVER ABS 신규
4 SCREW T1.7X6 -
5 MAIN MODULE FR4 신규
6 CAMERA COVER TOP ABS 신규
7 CAMERA MODULE - 신규
8 SCREW T1.7X6 -
9 CAMERA COVER BOTTOM ABS 신규
10 NUT M3 -
11 FRONT COVER ABS 신규
12 O-RING - -
13 KNOB - -
14 FIX COVER ABS 신규
15 SCREW T2X8 -
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시험 장비< >
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색상 분할을 이용한 차량 영상 분할 구현< >
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◼

◼

각 프레임에 암호화된 정보를 영상에 삽입하는 방법< >

◼
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◼ 모노카메라 기반 로직 성능 육성개발TTC(Time To Collision)
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Service / Band
Frequency Ran

ge(MHz)

Peak Detection Average Detection

BW Step Size Dwell BW Step Size Dwell

LF 0.1 0.15∼ 200Hz 100Hz 50ms 200Hz 100Hz 50ms

AM 0.15 30∼ 9kHz 5kHz 50ms 9kHz 5kHz 50ms

TV Band Ⅰ 41 88∼ 120kHz 50kHz 5ms 120kHz 50kHz 5ms

FM 76 108∼ 120kHz 50kHz 50ms 120kHz 50kHz 5ms

EMI receiver ESU26 Rohde&Schwarz 20 Hz 26.5 GHz∼ 17.12.02

V-Network ESH3-Z6 Rohde&Schwarz 100 kHz 200 MHz∼ 17.12.02

V-Network ESH3-Z6 Rohde&Schwarz 100 kHz 200 MHz∼ 17.12.02
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◼

◼

Service/Band Frequency range(MHz) Peak detection Average detection
BW Step size Dwell BW Step size Dwell

LF 0.1 0.15 200Hz 100Hz 50ms 200Hz 100Hz 50ms
AM 0.15 30 9kHz 5kHz 50ms 9kHz 5kHz 50ms
FM 76 108

120kHz 50kHz 5ms 120kHz 50kHz 5ms
Mobile 30 1 000

TV Band 41 88
TV Band 174 230

TV Band / 470 890
DAB 174 245
DTTV 470 770 120kHz 50kHz 5ms 120kHz 50kHz 5ms
Mobile 1000 2500 120kHz 50kHz 5ms 120kHz 50kHz 5ms
GPS 1567 1583 - - - 9kHz 5kHz 5ms

◼

활용 장비명 장비 모델 제조사 장비 측정 범위 차기
교정일

EMI receiver ESU26 Rohde&Schwarz 20 Hz~26.5 GHz 17.12.02
Active rod antenna SAS-550 A.H. Systems 9 kHz~60 MHz 17.06.17
Biconical antenna VHA 9103 Schwarzbeck 30 MHz~300 MHz 17.04.05

Log-periodic antenna VULP 9118A Schwarzbeck 200 MHz~1 GHz 17.04.02
Horn antenna 3117 ETS 1 GHz~18 GHz 17.04.02
Pre-amplifier SCU-01 Rohde&Schwarz 10 kHz~1 GHz 17.12.02
Pre-amplifier SCU-18 Rohde&Schwarz 1 GHz~18 GHz 17.12.02
V-Network ESH3-Z6 Rohde&Schwarz 100 kHz~200 MHz 17.12.02
V-Network ESH3-Z6 Rohde&Schwarz 100 kHz~200 MHz 17.12.02
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자율주행자동차의 단계
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구분 목표 실적/ 실적 달성도(%) 비고

국외 논문
게재

SCI
비SCI
계

국내 논문
게재

SCI
비SCI 1 1 100
계

특허 출원
국내 2 3 150
국외
계 2 3 150 건 출원3

특허 등록
국내
국외
계

기술 이전
계약 건수
계약액
징수액

등록 기탁 대상ㆍ
성과물

보고서 원문
연구시설장비·
기술요약정보

생명자원
생명정보
생물자원
신품종

소프트웨어 3 3 100 건 등록3
화학물

기타
시제품 4 4 100

성과 홍보 -
일자리 창출 4 4 100

◼
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목표 성과

▪신뢰성 테스트 외(EMC ) ▪실차 테스트 및 제동 확인

▪AEB I/F ▪ 전략 분석Marketing

구분 목표 실적 달성도(%) 비고

국외 논문
게재

SCI

비SCI

계

국내 논문
게재

SCI

비SCI 1 1 100

계 1 1 100

특허 출원

국내 3 3 100

국외

계 3 3 100

특허 등록

국내

국외

계

기술 이전

계약 건수

계약액

징수액

등록 기탁 대상ㆍ
성과물

보고서 원문

연구시설장비·

기술요약정보

생명자원

생명정보

생물자원

신품종

소프트웨어 3 3 100

화학물

기타

시제품 4 3 75

성과 홍보 -

일자리 창출 4 4 100
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국내 영업망 및 글로벌 부품 업체로 도약[ ]
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주 의

이 보고서는 국토교통부에서 시행한 국토교통기술사업의 연구보고서입니다1. .

2. 이 보고서 내용을 발표하는 때에는 반드시 국토교통부에서 시행한 국토교통기술사업의 연구결과임

을 밝혀야 합니다.

3. 국가과학기술 기밀 유지에 필요한 내용은 대외적으로 발표 또는 공개하여서는 안 됩니다.




