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수정․보완요구사항 주1)수정․보완요구사항 반영내용 요약
주2)관련

페이지
주3)비  고

1
최종평가 점수는 

77.2점으로 성공 판정함
수정․보완요구사항에 해당하지 않음 - -

2

본 과제는 기초 원천 기술 

개발과제로 시뮬레이션을 

기반으로 향상된 기술적 

차별성을 확인함

수정․보완요구사항에 해당하지 않음 - -

3

분산제어 기술, 

시뮬레이터, 플랫폼에 

대한 연구 성과에 대한 

목표치를 전반적으로 

달성하였음

수정․보완요구사항에 해당하지 않음 - -

4

국내 특허 등록 1건이 

아직 진행 중이나, 당초 

성과목표에 없었던 해외 

특허 출원 1건 및 

기술이전 1건을 추가 

달성함

수정․보완요구사항에 해당하지 않음 - -

5

향후 기술의 선점을 

위해서는 성능의 비교 

대상과 연구 결과 성능 

지표에 대한 최적화된 

성능 지표 제시를 고려 

바람

Ÿ 본 연구에서는 분산혼잡제어에 

대한 성능 지표로써 기존 타 

연구에서 주로 사용하는 패킷 전송 

성공률(PDR)과 패킷간 간격(IPG)를 

사용하고 있음. 

Ÿ 패킷 전송 성공률을 높이기 위해 

과도하게 패킷 전송을 억제하여 

전송 데이터율이 과도하게 

감소하는 부작용을 고려하기 위해, 

추가적으로 전송 데이터 용량(SLT, 

sldelink throughput)을 추가로 

고려할 필요가 있어 이에 대한 

분석을 추가함.

Ÿ 제안하는 강화학습 기반 

p.57,
p.61

(노란색 
배경 및 

밑줄 
추가)

-

정구선
강조



주1) 수정․보완반영내용은 반드시 최종보고서 內에 반영하고 필요시 별지를 사용하여 작성

주2) 관련페이지란에는 수정․보완요구사항을 반영한 계획서의 해당 page를 기입

주3) 비고란에는 수정․보완요구사항과 관련된 연구책임자의 의견을 기재(필요시)하고 별지가 있을 경우

별지의 제목을 기입할 것

분산혼잡제어 기술이 PDR과 SLT 

모두에서 우수한 성능을 보임을 

분석함.

Ÿ 또한, 향후 자율주행에서는 높은 

데이터 전송률이 요구되므로 SLT에 

대한 높은 성능을 제공하는 것이 

중요하므로, SLT에 대한 추가 성능 

분석을 통해 제안하는 

분산혼잡제어 기술의 우수성을 

부각하는 것이 필요함.


