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최종 성과점검기준표 증빙자료

1. 성과점검기준표

구분
핵심성과

(level1)

단위성과

(level2)

최종성과점검기준
해당
기관

질적성과지표 목표치
측정방

법

검증방

법
가중치

총괄 A

레이더기반

스마트

차량검지시

스템개발

A-1
차량검지용레이더

센서제작

①
검지거리
(돌발기준)

500m

(양방향

설치시)

자체

평가
동영상

2

메타빌드

한국도로

공사

② 검지차로 4차선 2

③ 검지속도
최대

200km/h
2

A-2

교통정보추출및

돌발상황검지SW

개발

①
속도검지

정확도
95%

공인

인증

기관

시험

성적서

2

메타

빌드

②
통행량검지

정확도
95% 2

③
정지차량검지

정확도
95%

자체

평가

동영상

/보고서

2

④
역주행검지

정확도
95% 2

A-3
도로관리자용운영

SW개발
① 최대접속대수 3대

자체

평가

동영상

/보고서
4 부올

A-4

공간점유율기반

교통정보추출

알고리즘개발

① 생성시간 1분
자체

평가

동영상

/보고서
1 아주대

A-5
시스템구축및

시범운영검증
① 설치사이트 2

자체평

가

동영상

/보고서
1

메타빌드

한국도로

공사

계 20
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2. 양적성과

□ 시제품 제작: 3 건

<차량 검지용 레이더 센서>

< 교통정보 추출 및 돌발상황 검지 SW> <도로 관리자용 운영 S/W>
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□ 특허 출원: 3건, S/W 등록 1건, 논문: 2건
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□ 기타 문서(시험성적서, 시험결과서)
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3. 성과점검기준표 세부 내용

A-1. 차량 검지용 레이더 센서 제작

성과지표 목표 달성(%) 비고

① 검지거리
500m

(양방향 설치, 돌발기준)
100%

② 검지차로 4차선 100%

③ 검지속도 최대 200km/h 100%
최대 300km/h 설계 

추가 반영

A-1. 증빙자료( ①, ②, ③ )

<ITS 사전 성능평가> <운영 S/W 화면>

- 검지로그

검지시간
검지거리 검지속도

x(종방향) y(횡방향) Speed

[10:09:41.8929]

36.224 -8.448 76.32
38.08 -5.312 68.76
50.112 3.072 -82.8
52.16 -8.768 73.08
73.152 7.04 -71.28
74.368 -5.12 72.72
82.56 -1.6 79.56

100.416 -0.768 78.84
109.312 3.456 -86.04

141.568 7.36 -76.32



- 6 -

155.904 3.904 -85.32
177.216 14.656 -57.6
199.36 14.528 -55.08
216.768 12.032 -69.84
252.032 12.352 -88.56
285.248 21.888 -79.2

[10:09:41.9553]

35.136 -8.448 76.32
37.12 -5.312 68.76
51.136 -8.768 73.08
51.264 3.072 -82.44
73.344 -5.184 72.36
74.112 7.04 -71.28
81.472 -1.6 79.56
99.328 -0.832 78.84
110.528 3.456 -86.04
142.592 7.36 -76.32
157.056 3.968 -85.32
200.128 14.528 -55.08
215.488 -3.904 64.8
217.728 12.032 -69.84
220.16 -6.528 48.96
253.248 12.288 -88.56
286.336 21.888 -79.2

[16:43:58.3318]

7.872 -6.336 164.52
-32.448 -1.92 202.68
42.24 -2.176 211.68
62.336 3.712 -88.92
147.776 4.224 -95.04
162.176 7.36 -100.8
163.584 -3.2 110.52
198.72 4.864 -93.6

[16:43:58.3786]

5.632 -6.336 164.52
-35.264 -1.92 202.68
39.296 -2.24 211.68
63.552 3.712 -88.92
149.056 4.224 -95.04
162.048 -3.2 110.52
163.52 7.36 -100.8
200 4.864 -93.6

[16:43:58.4566]

3.328 -6.336 164.52
36.288 -2.24 212.76
-38.08 -1.92 202.68
64.768 3.712 -88.92
150.4 4.224 -95.04

160.512 -3.392 110.88
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164.928 7.36 -100.44
201.28 4.864 -93.6

[16:43:58.4722]

1.024 -6.336 164.52
33.472 -2.24 211.32
-40.896 -1.92 202.68
66.048 3.712 -88.92
151.744 4.224 -95.4
158.912 -3.52 110.88
166.336 7.36 -100.44
202.624 4.864 -93.6

[16:43:58.5190]

-1.216 -6.336 164.52
30.528 -2.24 210.24
-43.712 -1.92 202.68
67.264 3.712 -88.92
153.024 4.224 -95.4
157.376 -3.776 110.88
167.744 7.424 -100.08
203.904 4.928 -93.6

[16:43:58.5814]

0.96 -6.336 164.52
27.648 -2.304 209.88
68.544 3.776 -88.92
154.368 4.224 -95.4
155.84 -3.968 110.88
169.088 7.424 -100.08
205.184 4.928 -93.6

[16:43:58.6282]

-1.344 -6.336 164.52
24.704 -2.304 209.88
69.76 3.776 -87.84
154.24 -4.224 111.24
155.712 4.288 -95.76
170.496 7.424 -100.08
206.464 4.928 -93.6

[16:43:58.6750]

-3.584 -6.336 164.52
21.824 -2.304 209.88
70.976 3.776 -88.92
152.64 -4.352 110.88
157.056 4.288 -96.12
171.904 7.424 -100.08
207.808 4.928 -93.6
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A-2. 교통정보 추출 및 돌발상황 검지 SW 개발

성과지표 목표 달성(%) 비고
① 속도 검지 정확도 95% 96.7%
② 통행량 검지정확도 95% 100%
③ 정지 차량 검지 정확도 95% 100%
④ 역주행 검지정확도 95% 100%

A-2. 증빙자료

□ ITS 성능평가( ① , ② )
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□ 정지차량, 역주행 성능평가( ③ , ④ )

1. 시험 환경

2. 시험 화면

3. 시험 방법

① 시험차량은 검지영역 밖에서 대기함

② 시험차량은 20∼40km/h의 속도로 주행차로를 주행

③ 회차 별 정차위치에 정차 후  검지영역을 통과

④ 검지영역을 완전히 통과 후 회차

⑤ 시험차량은 20∼40km/h의 속도로 추월차로로 역방향으로 주행

⑥ 검지영역을 완전히 통과 후 해당 회차 종료



- 10 -

구분 정차위치
시험횟수 이벤트 유형

정주행 정지 역주행 정지 역주행 계

회차별 

시험 내용

총 10회 

시행)

0~50m 10 10 10 30

50m~100m 10 10 10 30

100m~150m 10 10 10 30

150m~200m 10 10 10 30

200~250m 10 10 10 30

합계 50 50 50 150

**역주행 시험 횟수는 역주행 정지 테스트 진입/역주행 출발 및 각 역주행 정지 후 다음 정지까지를 1회로 함

3. 시험 결과

회 차 시행수 검지 미검수 검지율(%)

정주행 정지 50 49 1 98

역주행 정지 50 49 1 98

역주행 50 50 0 100%
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A-3. 도로관리자용 운영 SW 개발( ① )

성과지표 목표 달성(%) 비고

① 도로관리자용 운영 SW 개발 3대 100%

A-3. 증빙자료
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A-4. 공간점유율기반 교통정보 추출 알고리즘 개발( ① )

성과지표 목표 달성(%) 비고

①
공간점유율기반 교통정보 

추출 알고리즘 개발
1분 100%

A-4. 증빙자료
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A-5. 시스템 구축 및 시범운영 검증( ① )

성과지표 목표 달성(%) 비고

① 설치 사이트 2 100%

A-4. 증빙자료

안성휴게소
시범운영

여주휴게소
시범운영

중부고속
도로

시범운영

안산 
ITS센터
시범운영


